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Fonction de transfert 
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Structure du correcteur 
 

 
Numérisation 
 
 Méthode utilisée : invariance indicielle 
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Exemple de réglage : critère de Ziegler - Nichols 
    
 K = 0,3.KC   ;   Ti = 0,5.TC   ;   Td = 0,12.TC   (Kd = 10) 


